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D-M-00.00.00WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z przebudowa-modernizacjg biezni i boiska szkolnego w
miejsc. Rodciszewo, gmina Rosciszewo,
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcy podstawe do stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robdt objetych SST
Zakres robot objetych SST nalezy stosowaé w niw specyfikacjach technicznych:

Wymagania ogdine D-M-00.00.00
Odtworzenie trasy | punktow wysokosciowych D-01.01.00
Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza D-04.01.01
Warstwy odsgczajace i odcinajace D-04.02.01
Podbudowa z kruszywa. Wymagania ogélne D-04.04.00
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie D-04.04.02
Betonowe obrzeza chodnikowe D-08.03.01
Nawierzchnia poliuretanows D.05.02.00

1.4. Okreslenia podstawowe Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:

1.4.1, Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy cafosc techniczno-
uzytkowg (droga) albo jego czes$t stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych,

1.4.3. Diugos¢ mostu - odleglos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw
tukowych z nadsypka - odleglosé w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu,

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obslugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po
jego zakonczeniu,

1.4.6. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robét budowlanych, siuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i inngj
korespondenciji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projekiu, Wykonawca i projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenows dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawea), odpowiedzialna za
nadzorowanie robdt | administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - cze4¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju | pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

1.413. Konstrukcja nosna (przgsto lub przesta obiektu mostowego) - czest obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustré] niosgcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi | skarpami

rowow. . .
1.4.15, Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu uloZzenia w nim konstrukcji

nawierzchni.
1.4.16. Ksiazka obmiardw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt =z
ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét
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w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zaigcznikow. Whpisy w ksiazce obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.417. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci
materiatéw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzynieral Kierownika projekiu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej |
ruchu pieszeqo,

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen
od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa scieralng a podbudowa, Zapewnigjaca
lepsze roziozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe,

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu
istniejace] nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni sluzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skiadaé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze].

e) Podbudowa zasadnicza - goma czes¢ podbudowy speiniajaca funkcje nosne w konstrukcii
nawierzchni. Moze ona skiadac sie z jednej lub dwoch warstw.

fi Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gidwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyze).

i} Warstwa odsaczajgca - warstwa sluzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sig do
nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na pfaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kiadka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnoié wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi | zwiazanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed
uciaziiwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sfuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gigbokosci
przemarzania.

1.4.28. Podioze ulepszone nawierzchni - goma warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizac]i robdt lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pofgczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejgcego polgczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia
cicku, aclaku wodrdwek zwicrzat dzike Zyjasyeh lub urzadzen technicznych prrzez karpus drogowy.




1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturainego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czesét dokumentacji projektowej, kiéra wskazuje
lokalizacjg, charakterystyke | wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadaé sie z pefne] Sciany, stupow
lub innych form konstrukeyjnych, np. skrzyn, komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie | przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego,

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegloé¢ miedzy punktami podparcia (tozyskami), przesta
mostowego.

1.4.39. Szerokoé¢ caltkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje catkowita
szerokosc konstrukcyjna ustroju niosaceqo.

1.440. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dig
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szerokost chodnikéw misrzona w Swietle poreczy mostowych z
wytaczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dia wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czesé terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponitej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej |
ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejows lub inng drogs dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowe| i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebna calosc
konstrukeyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkgji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowg,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jgj elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych
robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za
ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspdirzedne punktéw gldwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projekiowa Dokumentacja projektowa bedzie zawierad rysunki, obliczenia i
dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym
podziat na dokumentacje projektowa: — Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowia przetargowa
dokumentacje projektows oraz projektowg dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostang
przekazane Wykonawcy, — Wykonawcy, wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktora
Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.53. Zgodnos¢ robot z dokumentacig projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowis czesd umowy, a wymagania
okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje
kolejnosc ich waznosci wymieniona w Kontraktowych warunkach ogdinych® (,Ogélnych warunkach
umowy’). Wykonawca nie moze wykorzystywaté bledéw lub opuszczern w  dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu, ktory
podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci,
wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiardw okreslonych na podstawie odczytu ze skali

rysunku, Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacia
projektowg | 531. Dane okreslone w dokumentacji projektowej | w SST bedg uwazane za wartosci

docelowe, od ktdrych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementoéw budowli muszg wykazywaé zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty



lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacig projektowa lub SST i wplynie to na
niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe {,pod
ruchem”) Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia | odbioru ostatecznego robét. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projekiu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi |
organem zarzadzajgcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb | postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacii
ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. W czasie wykonywania robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwalt wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dziefi | w
nocy tych zapdr i znakéw, dia ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie
znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projekiu oraz przez umieszczenie, w migjscach |
ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tresé bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy
nie podiega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene kontraktows. b) Roboty o
charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w
okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywad tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym:
ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne
do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. W miejscach przylegajgcych do drog otwartych dia
ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgedniony z
Inzynierem/Kierownikiem projekiu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dia pojazdow i
maszyn pracujacych przy realizacji robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu. Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed
ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie,
w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych,
ktorych treéé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie | przyjmuje sie, ze jest wigczony w ceng
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac
w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego. W okresie
trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie: a) utrzymywaé teren budowy 1 wykopy w
stanie bez wody stojacej, b) podejmowat wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sig
do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie | wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osdb lub doébr publicznych i innych, & wynikajgcych z
nadmiernego hatasu, wibragji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na: 1) lokalizacje
baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopdw i drog dojazdowych, 2} Srodki ostroznosci i
zabezpieczenia przed: a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi, b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, ¢) mozliwoscia powstania pozaru.
1.56. Ochrona przeciwpozarowa \Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony
przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich
przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy fatwopalne beds
skiadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poZzarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia Materialy, kiore w sposéb trwaly sg szkodliwe dia otoczenia,
nmie beds dopusrerone do udyoia Mic dopusrora sic uFycia matoraldow wywolujooyoch  seckodlivwe

promieniowanie o stezeniu wiskszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.




Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt bedg mialy aprobate techniczna wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko. Materiaty, ktdre s3 szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoriczeniu robét
ich szkodliwoS¢ zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien ofrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organow administracii
panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej Wykonaweca odpowiada za ochrong instalacji na
powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawea zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacii i urzadzen podziemnych na terenie budowy
| powiadomic¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakeie
przypadkowego uszkodzenia  tych instalacji  Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu | zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac
wszelkie] pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren
budowy przylega do terendw z zabudowsg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w
sposéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscig.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biergco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnosci | drag
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w
takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow Wykonawca bedzie stosowad sie do ustawowych
ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie materiatow | wyposazenia na i z
terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wiadz
co do przewozu nietypowych wagowo fadunkdw (ponadnormatywnych) | o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby
pojazdy nie spelnigjgce tych warunkéw zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie beds dopuszezone na $wiezo ukonczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy | Wykonawea bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposdb
uszkodzonych, zgednie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac
przepisow dotyczacych bezpieczenistwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek
zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
araz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni | bedzie utrzymywat
wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia |
zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje
sie, ze wszelkie koszly zwigzane z wypelnieniem wymagan ckreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zapltacie | sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robdt Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot | za wszelkie
materialy 1 urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projekiu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do
czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposob, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projekiu powinien rozpoczadé roboty utrzymaniowe nie poznigj niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie
zarzadzenia wydane przez whkadze centralne | migjscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyozne,
ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami | bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robdt. Wykonawcea bedzie przestrzegad praw
patentowych | bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych ednosnie
znakdw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materizlow lub



urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t | w spos6b ciagly bedzie informowac
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszly postepowania, obcigzenia i wydatki wynikie z lub zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu  lub specyfikacji dostarczone] przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1513, Rownowaznost norm | zbiorow przepisow prawnych Gdziekolwiek w dokumentach
kontraktowych powotane sag konkretne normy i przepisy, ktore spefnia¢ majg materiaty, sprzet i inne
towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontrakiu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego
kraju lub regionu, mogg byt rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomiedzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce |
przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda
uwazane za wlasnosé Zamawiajgcego. Wykonawca  zobowiazany jest powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen
Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opéznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projekiu po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu wykonania robét iflub wysokosc
kwoty, o ktarg nalezy zwiekszy¢ cene kontraktows.

2. MATERIALY
2.1. Zradia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do roboét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi  projekiu do
zatwierdzenia, szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego Zrodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow. Zatwierdzenie partii materiatow z danego Zrodia nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego Zrodia w sposob
ciggly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatow migjscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnoSnych wiadz na
pozyskanie materiatéw ze Zrodet miejscowych wigczajac w to Zrodia wskazane przez Zamawiajacego
i jest zobowiazany dostarczyc Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji Zrodia. Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu dao
zatwierdzenia dokumentacje zawierajgca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metode wydobycia i selekeji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw  administracji parfistwowej i samorzadowe]. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$t za speinienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw pochodzacych ze
#rodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy |
inne jakie okaza sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialow do robdét. Humus i nadkiad
czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow | migjsc pozyskania materiatow migjscowych beds
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych migjsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkiad odpowiednio do
wymagah umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca nie bedzie prowadzic
zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w
dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgodg Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.
2.3, Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione Z terenu
budowy i ziozone w migjscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik
projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla kidrych zostaly
zakupione, to koszt tych materiatow zostanie cdpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez

Inzyniera/Kierownika projektu. Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie zbadane | nie




zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem,
usunigciem i niezaptaceniem.
2.4, Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materiaiu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projekiu o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzZniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosc | wlasciwosci i byty
dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projekiu. Miejsca czasowego skfadowania materiatow
beds zlokalizowane w obrebie terenu budowy w migjscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem
projektu lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce |
zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatow moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu
w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki materiatow
moga byc pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci Wyniki tych kontroli bedg stanowic
podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy
Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwérni, musza byé spelnione
nastepujgce warunki: a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mia zapewniong wspolprace i pomoc
Wykonawcy oraz producenta materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji, b) Inzynier/Kierownik
projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwérni, gdzie odbywa sie
produkcja materiaidw przeznaczonych do realizacji robét, c) Jezeli produkcja odbywa sie w migjscu
nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dia
przeprowadzenia inspekciji i badan w tych migjscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako&é wykonywanych robét Sprzet uzywany do robét powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w S5T, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika
projekiu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by
uzgodniony | zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny
gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe],
SST | wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projekiu. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien
byc zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajgeych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badar okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca
bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawia¢é Iub wymieniat sprzet niesprawny. Jezeli
dokumentacja projektowa lub SST przewidujs mozliwose wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projekiu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacie przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptac)i
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze byé pozZnigj zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét,

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, kidre nie
wptyng niekorzystnie na jakosé wykonywanych robot | wiasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba
srodkow transportu powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST | wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projekiu, w terminie
przewidzianym umowsg. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ | innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszezone
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt,



wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy,

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodnosé z dokumentacjg
projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce
oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawea jest odpowiedzialny za stosowane
metody wykonywania robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie |
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Btedy
popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonawce
na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze sie skutkiem blgdu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczenia
robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnoéé. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub
adrzucenia materialéw i elementow robét beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkciji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig. Polecenia Inzyniera/Kierownika
projektu  powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym  przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci
Wykonawca jest zobowigzany opracowat i przedstawic¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien
okreslié, zamierzony sposéb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji
robét gwarantujacy wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czesc ogolng opisujaca;
- organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robét,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- sposob zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz ostb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegélnych elementow
robdt,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zlecic prowadzenie badan),
- sposéb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryinych, zapis pomiardw, nastaw
mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany  sposob i  forme  przekazywania  tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
by czesd szczegdlows opisujgca dia kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzagdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontralne,
- rodzaje i ilosé srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiaiow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposoh zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrat ich wiasciwosci w czasie transportu,
- sposdb i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja |
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementdw robat,
- sposdh postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zalorong jakosc robot Wykonanwwee jest odpowicdrialny ra petng kontrolg robat | jakosci matoriatdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet,
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zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek | badan materizléw oraz robot
Przed zatwierdzeniem systemu konfroli Inzynier/Kierownik projektu moze zargdac od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, *e poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawea bedzie przeprowadzad pomiary i badania materisiow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé s okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu Swiadectwa, ze wszysikie stosowane
urzadzenia | sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacie, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie
miec nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekaji. Inzynier/Kierownik
projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach
dotyczacych urzgdzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagniecia te beds tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete |
stwierdzona zostanie odpowiednia jakoS¢ tych materiatow, Wszystkie koszty zwiazane z
organizowaniem | prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byt z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona
mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Pojemniki do pobierania probek beds dostarczone przez
Wykonawce |1 zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane i
ozZnakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu. Na  zlecenie
Inzyniera/Kierownika projektu  Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badarn pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajgcy.
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzynieral Kierownika projektu. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzynieral Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projekiu.
6.5. Raporty z badarn
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci, Wyniki
badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedbug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materiatéw w migjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow
powinien udzielic mu niezbgdne] pomocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu
kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie
oceniac zgodnost materiatow i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnych badan
kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier/Kierownik projektu
powinien pobierac probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu oprze sig wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw | robot z
dokumentacjg projektows | 55T. MoZe réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan niezalefnemu laboratorium. W takim preypadku calkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan | pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.
G.7. Certyfikaty | deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscic do uzycia tylko te matenaly, ktore posiadaja:
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1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow |
dokumentdw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowiono Polskie] Normy, jeZeli nie
sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktdre spelniajg wymogi S5T. W przypadku materialow, dla
ktarych ww_ dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadad
te dokumenty, okredlajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiadaé
ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych
przez  niego. Kopie wynikéw tych badafn beda dostarczone przez  Whykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie speiniajg tych wymagan beda
odrzucone,

5.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujgcym Zamawiajgcego |
Whykonawce w okresie od przekazania Wykonawey terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnost za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujgcymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco | bedg dotyczyd
przebiegu robodt, stanu bezpieczerstwa ludzi | mienia oraz techniczne] | gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, kidra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia | nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw. Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika | opatrzone data | podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projekiu. Do
dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

= date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentaci projektowe],

= date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu  zapewnienia jakosci i
harmonogramow robat,

= terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementdw robot,

= przebieg robdt, trudnosci | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projekiu,

- daty zarzgdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia | daty odbiordw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbiorow robot,

= wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnosc rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

- dane dotyczgce jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kio je przeprowadzat,

= wyniki prob poszczegdlnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, — inne istotne
informacje o przebiegu robat,

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska. Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnienn do wydawania
polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigazka obmiardw

Ksiazka obmiardow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementdw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardw.

(3} Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryine, deklaracje rgodnodci lub certyfikaty rgodnosci materialéw, orrecrenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawey beds gromadzone w formie
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uzgodnione] w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robot.
Winny byé udostepnione na kazde Zyczenie Inzyniera/Kierownika projekiu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z csobami frzecimi | inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokeoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

{5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla
Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wagladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg
projekiows | SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robdt i terminie
obmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beds wpisane do ksigzki
obmiarow, Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukericzenia wszystkich
robét. Biedne dane zostang poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie. Obmiar
gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesieczne] platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce |
Inzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Zasady okreslania ilosci robot | materiatow

Dilugosci | odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesdli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m3 jako diugosc pomnozona przez sredni przekroj. llosci, ktore majg byd
obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia | sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to
Wykonawca bedzie posiadac wazne Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda
przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot,
7.4 Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy | zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnoSnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywad to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciagly zachowanie
doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt,
a takre w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych
przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajgeych zakryciu przeprowadza sig
przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w
spostb zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzehni lub objetosci beda
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku
migjsca szkice moga by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiaréw, kiorego
wzar zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8. 1. Raodzaje odbiorow robdat
W zaleznosci od ustalen odpowiednich 55T, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odmoru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
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d} cdbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt zanikajacych |
ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt |
poprawek bez hamowania ogolnegoe postepu robot Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik
projekiu. Gotowoéé danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projekiu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie pdznie] jednak niz w cigagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy |
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Jakosé i ilosc robdt ulegajgeych zakryciu
ocenia Inzynier/Kierownik projekiu na podstawie dokumentdw zawierajgcych komplet wynikow badan
laboratoryjnych | w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektows,
S5T i uprzednimi ustaleniami.
8.3, Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4 1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalngj ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci | wartosci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowosc do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior ostateczny robot
nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robdt | przyjecia dokumentow, o kidrych mowa w punkcie
8.4.2. Odbioru ostatecznego roboét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu | Wykonawey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoscioweg]
na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badad i pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnodci wykonania robdt z dokumentacja projektowg | S5T. W toku odbioru ostatecznego robot
komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajacych |
ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robét poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupelnigjacych w
warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych
robét w poszezegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacjg projektows
i1 55T z uwzglednieniem folerancji i nie ma wiekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomnigjszona warfosc wykonywanych
robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
§.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcege. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. dokumentacje projekiowa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupehiajgce lub
zamienne),
3. recepty | ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i ksiazki obmiardw (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan | oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
B. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przefozenie linii telefonicznej,
energetyczne|, gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom
urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadnicze] powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do adbhioru astatecrnego. kamisja w pororumicniu 7 Wykonawos wymnaory ponowny termin

odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
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uzupeiniajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego, Termin wykonania robot
poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym | zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbicr
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizuaing) obiekiu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 _Odbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarows wustalong dla danej pozycji kosziorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczaltowo podstawg platnosci jest warioSc (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaitowa pozycji kosztorysowe] bedzie uwzgledniad
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jgf wykonanie, okreslone dla tej roboty w
SS5T i w dokumentacji projektowe|. Ceny jednostikowe lub kwoty ryczattowe robdt beds obejmowad:
- robocizne bezpodrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i
transportu na teren budowy,
— wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczac podatku VAT.
9.2, Warunki umowy i wymagania ogdine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkdw umowy | wymagan ogdlnych zawartych w D-
M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.
9 3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdowiprzejazdow i organizaci ruchu obejmuje:
{a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projekiu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas ftrwania budowy, wraz z dostarczeniem Kkopii projekiu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu | wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z
postepu robdt,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
() konstrukcie tymczasowe] nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan |
drenazu, (f) tymczasowa przebudowe urzadzen obeych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow | organizacji ruchu cbejmuje:
(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie | usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i swiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw | organizaci ruchu obejmuje:
{a) usunigcie whudowanych materiatdw i oznakowania,
{b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 83, poz. 414 z péZnigjszymi zmianami),
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdZniejszymi
zmianami).



D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowe| specyfikacji technicznej (S5T) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
dlz przebudowy-modernizacji biezni i boiska szkolnego w miejsc. Rosciszewo, gmina Rosciszewo.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgca podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowe] oraz polozenia obiektéw inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres rabot pomiarowych, zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punkfow glownych osi trasy | punkiow

wysokosciowych,
b} uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktdw wysokosciowych (reperdw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
&) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposab utatwiajacy odszukanie | ewentualne odiworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i
koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
narmami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 1.4,
1.5. Szczegotowe wymagania dotyczace robét

Szczegolowe wymagania dotyczgce robodt podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania podano w SST D-
M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych frasy nalezy stosowad pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okolo 0,50 metra.

Fale drewniane umieszczone poza granica robodt ziemnych, w sasiedziwie punktow zatamania
trasy, powinny mie¢ érednice od 0,15 do 0,20 m idlugoséod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do
0.08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktdw utrwalanych w istnigjacej nawierzchni bolce stalowe
grednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ dhugosé okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzgt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktdw wysokosciowych nalezy stosowad nastepujacy
sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
taty,
— tagémy stalowe, szpilki.
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Sprzet stosowany do odiworzenia trasy drogowej | jej punkiow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4 1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania cgolne”
pkt 4.
4.2 Transport sprzetu | materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozic dowolnymi Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogdine zasady wykonania robot

COgolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 \Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by wykonane zgodnie z obowiazujgeymi Instrukcjami GUGIK (od
1do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje | wspdirzedne punkitdw gidwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Whykonaweca powinien
przeprowadzic obliczenia | pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac InZyniera o wszelkich biedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gldwnych trasy i (lub) reperdw roboczych. Bledy te powinny byé usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzic czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe] sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projekiows], to powinien powiadomic o
tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdZnic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowe] i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, Ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byc rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne ftrasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie
tych punktow, Forma i wzdér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punkidw pomiarowych i ich cznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone
przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odiworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punkiow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe frasy i inne punkty gtowne powinny byc zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takize dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegiosé pomiedzy punktami
gléwnymi na odecinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajgcy powinien zalozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowe] w terenie praskim
powinna wynosié¢ 500 metrdw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna byé odpowiednio
zmniejszana, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalery zaloryé poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem frasy
drogowej | obiektdw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac punkty state na
stabilnych, istnigjgoych budowlach wzdiuz trasy drogowe]. O ile brak takich punkiow, repery robocze
nalezy zatozyt w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.
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Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslac z taks dokladnoscia, aby sredni blad niwelacji po
wyrownaniu byt mnigjszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawiazaniu do reperow
panstwowych,

Repery robocze powinny byd wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne |
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyine przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

0% ftrasy powinna byé wyznaczona w punktach giownych | w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzie] niz co S0
meatrow.,

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczone] osi trasy w stosunku do dokumentacii
projektowe] nie moze byc wigksze niz 3 cm dla autosirad | drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostalych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z dokladnoécig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe).

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyc materiatow wymienionych w pkt 2.2,

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je
odpowiadnimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow | wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robof), zgodnie z dokumentacjg projekitowg oraz w
migjscach wymagajacych uzupeinienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow | wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypow o wysokoSci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopow gtebszych niz 1 metr. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do
uksziztowania ferenu oraz geometrii trasy drogows]. Odleglosc ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoine zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych 2zwigzanych z odtworzeniem frasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢c wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w 55T D-M-00.00.00 Wymagania ogolne”™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) ediworzongj trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru rabot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbiér robot zwigzanych z oditworzeniem frasy w terenie nastepuje na podstawie szkicdw i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjne), ktére Wykonawca
przedkiada Inzynierowi,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnogci podano w SST D-M-00.00.00 \Wymagania
ogalne” pkt 5




9.2 Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 km wykonania robot obgjmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punkiow gidwnych osi trasy | punktow wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktdw wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktdw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajgce odszukanie | ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZ ANE

T
2.

e

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979,

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1878,

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1973

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,



D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot S3T

Przedmiotem niniejszej ogodlne] specyfikacji techniczngj (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podioza gruntowego dla przebudowy-modernizacji biezni i boiska szkolnego w migjsc. Rosciszewo,
gmina Rosciszewo.
1.2. Zakres stosowania SST
1.2, Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych =z
wykonaniem koryta przeznaczonego do Wozenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 Wymagania ocgdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogdine wymagania dotyczace robodt

Qgdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt
1.5

2. MATERIALY
Mie wystepujg.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzefu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt
3.
3.2. Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujgcy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukoénie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic
wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcdw statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowad niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu
podioza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogolne”
pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w SST D-04.02.01pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania robodt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapic do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wezesnigjsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac

sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzehni.
5.3. Wykonanie koryta

Faliki lub sepilki do prawidiowego  ukszlagflowania keryta w oplanie | oprofild powinny byc
wczeshig] przygotowane.
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Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi | w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiad
naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w kiorym
prowadzone s3 roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokosc nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie, Sposdb wykonania musi byc
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byc wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej | S5T, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkiad w
migjsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie | zageszczenie podioza nalezy wykonad zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt
5.4,

5.4, Profilowanie | zageszczanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podicze powinno byé oczyszczone ze wszelkich
Zanieczyszczern,

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzic, czy istniejgce rzedne terenu
urmozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byly o co najmnigj 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza,

Jezeli powyzszy warunek nie jest speiniony | wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
prrewidzianym  do  profilowania, \Wykonawca powinien spulchni¢  podioze na gilebokosé
zaakceptowang przez Inzyniera, dowieZé dodatkowy grunt spelniajgcy wymagania obowigzujgce dla
gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagescic warstwe do uzyskania wartosci wskaZznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowad rdwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podtoza nalezy kontynuowad do osiagniecia wskaZnika zageszczenia nie mniejszego od podanego w
tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaZnika zageszczenia podioza (1)

Minimalna wartasé |, dia:
Strefa Autostrad i drog | Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ciezkiego
i bardzo ciezki
Gorna warstwa o grubodci 20 (1,03 1,00 1,00
cm
Na gtebokosci od 20 do 50 cm
od powierzchni podicza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioze uniemotliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy
okreslic pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podioza wediug BN-64/8931-02 [3] Stosunek
wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnosé gruntu podioza podczas zageszezania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej
z tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podioze (koryto) po wyprofilowaniu | zageszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem | zageszczeniem podicza nastapi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczyé podioze przed nadmiermnym zawilgoceniem, na przyklad przez roziozenie
folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane | zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do

ukiadania kolejnej warstwy mozna przystgpic dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
1’0 oSuszeniu podioza Inzynier ocenl [ego stan | ewsnuainie Zalech wykonanis niesbednygch

napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na
wiasny koszt.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
§.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

0Ogdine zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwost oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych

zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestolliwoid oraz zakres badan | pomiardw wykonanego koryta i wyprofilowanege
podioza
Lp. | Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwosd
badan badan i pomiarow
i pomiarow
1 Szerokost koryta 10 razy na 1 km
2 Rownost podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnosc poprzeczna | 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ' |10razy na 1 km
] Rzedne wysokosciowe |co 25 m w osi jezdni | na jej krawedziach dla

autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostalych drog

6 Uksztaj:mwanie osi wlco 25 m w osi jezdni | na jej krawedziach dla
planie ' autostrad i drig ekspresowych, co 100 m dla
pozostalych drog
Cd. tablicy 2
7 | Zageszczenie, w 2 punktach na dziennel: dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnosc gruntu | rzadziej niz raz na 600 m
podioza

") Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie
nalezy wykonac w punktach gtownych fukéw poziomych

6.2.2. Szerckosc koryta (profilowanego podioza)

Szerokosc koryta i profilowanego podioza nie moze rdznic sie od szerokosci projektowane] o
wigcej niz +10cm i -5 cm.

6.2.3. Rownosé koryta (profilowanego podioza)

Nierownosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzyé 4-metrowa tatg zgodnie
z norma BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzyc 4-metrowa fata.

Nierdwnosci nie moga przekraczac 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanege podioza powinny byé zgodne z dokumentacja
projektows z tolerancig + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioZa i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm,
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

0% w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowane] o wiecej niz + 3 cm
dia autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz + 5 cm dla pozostalych drag.
6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta | wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mnigjszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie pordwnanie wartodci modutdw
adksztaicenia, to wartos¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych
zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2

Wilgotnost w czasie zageszczania nalezy badac wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosc
gruntu podioza powinna by réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny bye naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmnigj 10
cm, wyrdwnanie | powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonaneg
warstwy jest niedopuszeczalne,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine" pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* {metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w S5T D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogodlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, S5T | wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem ftolerancji wg punktu 6 daly wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania
ogolne" pkt 9.
8.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe | odwiezienie na odkiad lub
nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podioza,
- Zzageszczenie,
- utrzymanie koryta lub podioza,
- przeprowadzenie pomiaréw | badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne].

10. PRZEPISY ZWIAZANE

MNormy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3 BMN-54/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutuy odksztatcenia
nawierzchni podatnych | podioza przez obcigzenie plytg

4.  BN-68/8831-04 Drogi samochodowes. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i fatg

5. BN-77/8831-12  Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruniu
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D-04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania

dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajgcych i odcinajgcych
dla przebudowy-modernizacji biezni i boiska szkolnego w migjsc. Rosciszewo, gmina Rosciszewo.
1.2. Zakres stosowania 55T

Szerzegdlowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkeie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych 55T

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem warstw odsgczajgcych i odeinajacych, stanowigcych czeéé podbudowy pomocnicze), w
przypadku gdy podloze stanowi grunt wysadzinowy lub watpliwy, nieulepszony spoiwem lub
lepiszczem.
1.4, Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe =3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i 2
okresleniami podanymi w S5T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.8,

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w SST D-
M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajacych sa:
— piaski,
— Zwir i mieszanka,
— geowtokniny,
a odcinajacych - oprocz wyzej wymienionych:
— miat (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajgcych i odcinajacych powinny spetniaé nastepujace
warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:
Dys
dys
gdzie:
D5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajgcej lub odsaczajace)
des - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.
Dila materiaiow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajacych warunek szczelnosci
musi by¢ spelniony, gdy warstwa ta nie jest ukifadana na warstwie odcinajace].
b} zageszczalnosci, okreslony zaleznoécig:

£5

d
U= ims
o mn
gdzie:

U - wskaZnik réznoziarnistosci,
dsq - Wymiar sita, przez kitdre przechodzi 0% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
g - Wymiar sita, przez ktare przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetniad
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1i 2.

Zwir | mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajgcych i odcinajgcych powinny
spetniac wymagania normy PN-B-11111 [3], dia klasy 11 1L
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Miat kamienny do warstw odsgczajacych | odcinajgcych powinien spetniaé wymagania normy
PN-B-11112 [4].
2.4 Wymagania dla geowtdkniny

Geowtdkniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajace | odsgczajace powinny
posiadac aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke.
2.5. Skiadowanie materiatow
2.5.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajace] lub odcinajgcej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe | zachodzi potrzeba jego okresowego
skfadowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczyl kruszywo przed zanieczyszczeniem |
zmieszaniem z innymi materistami kamiennymi. Podtoze w migjscu skladowania powinno byé rowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.
2.5.2 Skiadowanie geowidknin

Geowldkniny przeznaczone na warstwy odsaczajgcg lub odcinajgca nalezy przechowywac w
opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystych, suchych i wentylowanych,

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w S5T D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt
3
3.2. Sprzet do wykonania robdt
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajgcej lub odsgczajgce] powinien
wykazac sie mozliwoscia korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- rawniarek,
— walcow statycznych,
— plyt wibracyjnych lub ubijakdw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4 1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne”
pkt 4.
4.2 Transport kruszywa
Kruszywa moina przewozi¢ dowolnymi drodkami transportu w warunkach zabezpieczajgeych
je przed zanisczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatlami, nadmiernym wysuszeniem |
zawilgoceniem,
4.3. Transport geowtoknin
Geowldkniny moga byé transportowane dowalnymi érodkami transportu pod warunkiem:
— opakowania bel (rolek) folia, brezentem lub tkaning techniczng,
— zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszczaniem sig w CcZasie przewozu,
ochrony geowldknin przez zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,
— niedopuszczenie do kontakiu bel z chemikaliami, tuszezami oraz przedmiotami moggcymi przebic
lub rozciac geowtokniny.
Kazda bela powinna byt oznakowana w sposob umozliwiajacy jednoznaczne siwierdzenie, ze
jest to materiat do wykonania warstwy odsaczajgcej lub odcinajace.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykanania robat

Ogoine zasady wykonania robdt pedano w S5T D-M-00.00.00 ;Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Podtoze gruntowe powinno spelniadé wymagania okredlone w SST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne" oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem | zageszczaniem podioza”,

Warstwy odcinajaca | odsaczajgca powinny byé wytyczone w sposob umozliwiajgey
wykonanie ich zgodnie z dokumentacjg projektowa, z folerancjami okreslonymi w niniejszych
specyfikacjach,

Paliki lub szpilki powinny byé ustawione w osi drogi | w rzedach rdwnoleghych do osi drogi, lub
woinny sposdh Faakceptowany preez Inkyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaté naciagniecie sznurkdw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.
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5.3. Whudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno byé rozkltadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubos¢ roziozone] warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnieto grubosé projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub
odcinajgce] o grubosci powyzej 20 cm, fo wbudowanie kruszywa nalezy wykonaé dwuwarstwowo.
Rozpoczecie ukiadania kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy
poprzednigj.

W miejscach, w kidrych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymienic kruszywo na materiat o odpowiednich whasciwosciach.

Matychmiast po korfcowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajgcej lub odcinajacej nalezy
przystapic do jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo
przesuwac pasami podiuznymi czesciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynac od dolnej krawedzi | przesuwad pasami
podiuznymi czesciowo nakladajgcymi sig, w kierunku je] gérnej krawedzi,

Mierdwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny byé wyrdwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania
rownej powierzchni,

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca | odsaczajgca powinna byé
zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowad do osiggniecia wskaZznika zageszczenia nie mnigjszego od
1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzone] wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik
zageszczenia nalezy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat whudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wediug normalnej proby Proctora, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i wtorny
modut odksztalcenia warstwy wediug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekraczac 2.2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna byé rowna wilgotnosci optymaingj z
tolerancig od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest wyzsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotnosc kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalne], kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong
iloscig wody | rdwnomiernie wymieszad.

5.4. Odcinek probny

Jezeli w S5T przewidziano koniecznos¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmnigj na 3 dni

przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykonaé odcinek probny w celu:
stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozkladania i zageszczania jest wiasciwy,

— okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej
grubosci po zageszczeniu,

- ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaZnika zageszczenia,

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzyc takich materiatow oraz sprzetu, jakie bedg
stosowane do wykonywania warstwy odcinajacej | odsaczajacej na budowie.

Odcinek probny powinien by zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

5.5. Rozkiadanie geowldknin

Warstwe geowidkniny nalezy rozktadac¢ na wyprofilowanej powierzchni podioza, pozbawionegj
ostrych elementow, kidre mogs spowodowac uszkodzenie warstwy (na przykiad kamienie, korzenie
drzew i krzewow). W czasie rozktadania warstwy z geowlokniny nalezy speinié wymagania okreslone
w SS5T lub producenta dotyczace szerokosci na jaka powinny zachodzié na siebie sasiednie pasma
geowiokniny lub zasad ich Igczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwy do podioza
gruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowtdknin

Po powierzchni warstwy odcinajgcej lub odsaczajacej, wykonanej z geowldknin nie moze
odbywad sig ruch jakichkolwiek pojazdow.

Lezgca wyzej warstwe nawierzchni nalezy wykonywaé rozkiadajac materiat .od czola”, to
znaczy tak, ze pojazdy dowozgce materiat i wykonujace czynnosci technologiczne poruszaja sie po
Juz Wozonym materiale.




5.7. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajace]

VWarstwa odsaczajaca i odcinajaca po wykonaniu, a przed ufozeniem nastgpne] warstwy
powinny byt utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajgcej lub odsaczajgcej z
geowlaknin,

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazddw koniecznych dla wykonania
wyzej lezace] warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
§.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2, Badania przed przystapieniem do robdot

Przed przystapieniem do robot Wykonaweca powinien wykonac¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét | przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny
obejmowad wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

Geowlokniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajgcej | odsaczajace] powinny
posiadaé aprobate techniczng, zgodnie z pkt 2.4
6.3. Badania w czasie robdt
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczgcych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy odsgczajace] i odeinajgee| podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiardw warstwy odsgezajgeej i odeinajacej

Lp. Wyszczegolnieni Minimalna czestotliwost badan
2 badan i i pomiarow
pomiardw
1 Szerokosc warstwy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownosé poprzeczna |10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ' |10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe [co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla

autostrad | drog ekspresowych, co 100 m dia
pozostatych drog

5] Uksztattowanie osi w|co 25 m w osi jezdni i na je] krawedziach dla
)

planie autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozosiahych drog
7 Grubost warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kardej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m*

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m”

a Zageszczenie, w 2 punktach na dziennezj dziatce roboczej, lecz nie
wilgotnosé kruszywa rzadziej niz raz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonac w
punktach giéwnych tukéw poziomych.
6.3.2. Szerokost warstwy

Szerokost warstwy nie moze sie roznié od szerokosci projektowane] o wigeej niz +10 em, -5
cm.
6.3.3. Rownost warstwy

Mierdwnosci podiuzne warstwy odcinajgeej | odsaczajacej nalezy mierzyt
4 metrowa tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].

Mierdwnosci poprzeczne warstwy odcinajace] | odsaczajace] nalezy mierzyc
4 metrows fata.

Mierdwnosci nie moga przekraczac 20 mm.
£8.3.4. Spadki poprzeczne

Spackl poprzeczne warslwy odcinajgcej i odsgczajacej na proslych i lukach powinny byé
zgodne z dokumentacjg projektows z tolerancja L 0,5%.
6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczac +1 cm i -2 cm.
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£.3.6. Uksztattowanie osi w planie

0% w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lub o wigcej niz = 5 cm dla pozostatych drog.
5.3.7. Grubosc warstwy

Grubosé warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacii projektowej z tolerancja +1
cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwdéch warstwach,
nalezy mierzyt lgczng grubosé tych warstw,

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na glebokos¢ co najmnigj 10 cm, uzupetnienie nowym
materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyrdwnanie | ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

5.3.8. Zageszczenie warstwy

VWskaznik zageszczenia warstwy odcinajace] | odsaczajgce], okreslony wg BN-77/8931-12 [8]
nie powinien by¢ mnigjszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczeniz warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci
moduow odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wiomego do pierwotnege modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [6], nie powinna byc wigksza od 2,2

Wilgotnosé kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badac¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]
Wilgotnosé kruszywa powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancig od -20% do +10%.

6.3.9. Badania dotyczgce warstwy odsaczajgce] | odeinajgce] z geowidknin

W czasie uktadania warstwy odcinajgce] | odsaczajgee| z geowtdknin nalezy kontrolowad:

a) zgodnosé oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowioknin z okreSlonym w dokumentacii
projektowe],

b) rownosc warstwy,

c) wielkos¢ zakladu przyleglych pasm i sposdb ich taczenia,

d) zamocowanie warstwy do podioZza gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji projektowej.

Ponadto nalery sprawdzic, czy nie nastgpilo mechaniczne uszkodzenie geowickniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowiokniny uzyte do wykonania warstwy odcinajacej | odsgczajgce]
nie powinny miec takich uszkodzen.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, kitdre wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny byé naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmnigj 10 cm,
wyréwnane | powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonaneg
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania cgdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka ocbmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i
odsaczajace].

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ocgélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjy projektowa, SST I wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem ftolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozZytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;
Cena wykonania 1m® warstwy odsaczajacej iflub odcinajacej z kruszywa obejmuje:
prace pomiarowe,

— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiatu o grubosci |
Jakoscl okreslong|] w dokumentac| projexkiowe] | specyTikac)! lechniczne),

- wyrownanie wozonej warstwy do wymaganego profilu,
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- zageszczenie wyprofilowane] warstwy,
— przeprowadzenie pomiardw | badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

utrzymanie warstwy.
Cena wykaonania 1m” warstwy odsgczajace] iflub odeinajace] z geowtdknin obejmuje:

- prace pomiarowe,

dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy geowloknin,
pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techniczne],

- utrzymanie warstwy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-068714-17 Kruszywa mineralna. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3 PN-B-11111 Kruszywo  mineralne.  Kruszywo naturalne  do
nawierzchni drogowyech . Zwir | mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni
drogowych
5 PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek
6. BN-564/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moduiu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
obciazenie phyta
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni
planografem ifatg
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabym podlozu z  zastosowaniem
geotekstyliow, IBDIM, Warszawa 1986,



D-04.04.00PODBUDOWA Z KRUSZYWA WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjsze] szczegdlowe] specyfikac)i techniczng] (S5T) s wymagania ogdine
dotyczace wykonania | odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z  Kruszyw
stabilizowanych mechanicznie dla przebudowy-modemizacji biezni i boiska szkolnego w miejsc.
Rosciszewo, gmina Rosciszewo.

1.2. Zakres stosowania S5T

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi chowiazujaca podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych S5T

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-5-06102 [21] 1 obejmujg
SST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowe], jako podbudowe pomocniczg | podbudowe zasadniczg wg
Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pétsztywnych [31].

1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2 Pozostateokreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 1.4 oraz w SST
dotyczacych poszczegolnych rodzajow podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04 .01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04 032 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne”™ pkt
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w 55T D-
M-00.00.00 Wymagania ogding” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
podano w 55T dotyczacych poszezegolnych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa kamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorna warstwe) lub podbudowe jednowarstwows

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegad od dolngj krzywej
granicznej uziarnienia do gdre] krzywej graniczne] uziarmnienia na sasiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukiadane] jednorazowoe.
2.3.2 Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetniaé wymagania okreslone w tablicy 1,

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa |Kruszywa |Zuzel
Lp. |Wyszczegolnienie naturalne famane Badania
whasciwosci Podbudowa wedtug
zasa |pomo |zasa |pomo |zasa |pomo
d- c- d- C- d- c-
nicz |nicza |nicz |nicza |nicza |nicza
a a
1 Zawartoss ziam|od 2|od 2|od 2|od 2|od 2|od 2 |PN-B-
mnigjszych niz 0075|do |do12 |(do |do12|do do 12 | 06714
mm, % ({m/m) 10 10 10 -15 [3]
2 Zawartos¢ nadziarna, | & 10 5 10 5 10 PN-B-
% (m/m), nie wiece] 06714
niz =15 [3]
3 |Zawartosé ziarn |35 |45 35 |40 - - PN-B-
nieferemnych 06714
%{m/m), nie wiece] -16 [4]
niz
4 | Zawartosc PN-B-
zanieczyszczen 1 1 1 1 1 1 04481 [1]
organicznych,
%(mim), nie wigcej
niz
5 Weskaznik piaskowy|od |od 30|od |od 30 BN-
po pigcio-krotnym |30 |do 70 (30 |do70|- - 64/8931
zaggszczeniu metodg | do do -01 [26]
I lub I wg PN-B-|70 70
04481, %

6 |Scieralnos¢ w bebnie
Los Angeles

a) scieralnosc
catkowita po pelngj
liczhie obrotow, nie|35 |45 35 |50 40 50
wigcej niz PN-B-
b} Scieralnosc 06714
czesciowa po 15|30 |40 30 |35 30 35 -42 [12]
petne] liczby obrotow,
nie wiecej niz

7 Masigkliwosc, 25 |4 3 5 5] ] PN-B-
%(mim), nie wiecej 06714
niz -18 [6]

8 Mrozoodpornosc, PN-B-
ubytek masy po 25|35 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamraza- -19 [7]
nia. %(m/m), nie
wigce] niz

g Rozpad krzemianowy PN-B-
i zela- - - - - 1 3 06714

zawy  facznie, % -37 [10]




{m/m), nie wiecej niz PN-B-
08714
-39 [11]
10 | Zawartosd  zwiazkow PN-B-
siarki w przeliczeniu [ 1 1 1 1 2 4 06714
na S0;, %{m/m}, nie -28 [9]
wigce]j niz
11 | WskaZnik nosnosci
WoogMie-szanki
kruszywa, %, nie
mnigjszy niz: B0 B0 80 |60 BD |80 PN-S-
a) przy zageszczeniu 120 |- 120 |- 120 |- 06102
ls= 1,00 [21]
b} przy zageszczeniu
ls= 1,03

2.3.3. Materiat na warstwe odsaczajaca
MNa warstwe odsgczajacy stosuje sie:
Zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4. Materiat na warstwe odcingjaca
Na warstwe odcinajaca stosuje sie:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
~ miat wg PN-B-11112 [15],
- geowidknine o masie powierzchniowej powyzej 200 a/m wg aprobaty technicznej,
2.3.5. Materiaty do ulepszania wiasciwosci kruszyw
Do ulepszania wiasciwosci kruszyw stosuje sie:
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17].
— wapno wg PN-B-30020 [19],
- popicty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i ilos¢ dodatku ulepszajgcego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-5-06102 [21].
2.3.6. Woda
Malezy stosowaé wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Qgdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 \Wymagania ogélne” pkt
3
3.2, Sprzet do wykonania robdt
Wykonawea przystepujgey do  wykonania podbudowy z  kruszyw  stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarek do wylwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki
powinny zapewnic wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b} rdwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny byé stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w S5T D-M-00.00.00 Wymagania ogalng”
pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
le przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiemym wysuszeniem i
Fawilgoceniam

Transport cementu powinien odbywac¢ sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
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Transport pozostatych materiatow powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami nomm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogdélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Fodioze pod podbudowe powinno spetniaé wymagania okreslone w SST D-04.01.01 Koryto
wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza” | SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by ufozona na podiozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzic wzorem:

I}IS -

i ys

3 (1)

w ktorym:
Dy —w}‘;rmiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziam warstwy podbudowy lub warstwy
odsgczajace], w milimetrach,
dys - wymiar boku oczka sita, przez kiore przechodzi 85% ziarn gruntu pedioza, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie moze by¢ speiniony, nalezy na podiozu ulozyc warstwe odcinajgcg lub
odpowiednio dobrana geowloknine. Ochronne wiasciwosci geowlokniny, przeciw przenikaniu
drobnych czastek gruntu, wyznacza sie z warunku:

CISQ
g

<12 (2)

w ktérym:

dsp - wb;rmtar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podioza, w milimetrach,

Ogq -umowna Srednica porow geowtokniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu zatrzymujaca sie
na geowlokninie w ilosci 90% (m/m); wartos¢ parametru Oy powinna byé podawana przez
producenta geowldkniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny byé wozesdnigf
przygotowane.

Faliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegiych do osi drogi, lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiac naciagniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalng] nalezy
wytwarzad¢ w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodne] mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznosé zapewnienia jednorodnosci nie dopuszeza sie wylwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu
transportowana na migjsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.4 Whudowywanie | zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byc rozkiadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubosé po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubosc pojedynczo
ukiadane] warstwy nie moze przekraczat 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byc
rozlozona w sposdb zapewniajgey osiggniecie wymaganych spadkdw i rzednych wysokosciowych,
Jezeli podbudowa skiada sig z wigce] niz jedne] warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byc
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych,
Rozpoczecie budowy kazde] nastepne] warstwy moze nastapic po odbiorze poprzednie] warstwy
przez Inzyniera.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wediug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il}. Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zostaté osuszony przez mieszanie | napowietrzanie. Jezeli
wilgotnosc mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalngj o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byc
zwilzona okretlong ilodcia wody | réwnomisrnie wymieszana. W przypadku, gdy wilgatnodd mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartoéci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskainik zageszczenia podbudowy wg BN-T7/8831-12 [29] powinien odpowiadad przyjetemu
poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11,
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5.5. Odcingk probny
Jezeli w SST przewidziano koniecznosé wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni
przed rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykonac odcinek probny w celu:
stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zageszczania kruszywa  jest
wiasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubosci warstwy po zageszczeniu,
~ okreslenia liczby przejsé sprzetu zageszczajgcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaZnika zageszczenia.
Ma odcinku prrﬁbnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzetu do
mieszania, rozkiadania i zageszczania, jakie bedg stosowane do wykonywania podbudowy,
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m®.
Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawca moze przystapié do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez Inzyniera.
5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowg podbudowe
do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikiych z niewlasciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawce robdt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogédlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 \Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji
materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 ninigjszej SST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. CzestotliwosE ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé badan
Minimalna Maksymalna
Lp. |Wyszczegolnienie badarn liczba badan | powierzchnia
na dziennej | podbudowy
dzialce przy-
roboczej padajaca na
jedno
badanie (m%)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotno&¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m*
4 Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt|dla kazdej partii kruszywa i
232 przy kazde zmianie
kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3, Probki nalezy
pobieraé w sposob losowy, z rozlozone] warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byc
na biezgco przekazywane Inzynierowi,
6.3.3. Wilgotnost mieszanki

Wilgotnosé mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej weditug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z tolerancjg +10% -20%.

Wilgotnosc nalezy okreslic wediug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszezenie karde] warstwy powinno odbywad sie 27 do osiganiecia wymadganedo
wskaZznika zageszezenia.
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Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé wediug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo, kontrole
zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadzigj
niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidtowe, gdy
stosunek wiornego modulu E; do pierwotnego modutu odksztalcenia £, jest nie wiekszy od 2,2 dla
kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Eag 22
E,

5.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt
232

Probki do badar peinych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w
obecnosci Inzyniera.
§.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwosc oraz zakres pomiarow

Czestotliwose oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano
w tablicy 3.
Tablica 3. Czestotliwosé oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. |Wyszczegdinienie badan i pomiaréw | Minimalna czestotliwosé pomiarow

1 Szerokosé podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rownosc podiuzna w sposob ciagly planografem albo co
20 m tatg na kazdym pasie ruchu

3 Réwno&E poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne®’ 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie™ co 100 m

7 Grubosé podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazde| dzialce
robocze], lecz nie rzadzig niz raz na
400 m*
Przed odbiorem:
w3 j::urll':tat:hi lecz nie rzadzigj niz
raz na 2000 m

8 Nognoié podbudowy:

- modut odksztatcenia co najmnig] w dwoch przekrojach na
karzde 1000 m
- Ugiecie sprezyste co najmnig] w 20 punktach na kazde

1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach gtdwnych lukdw poziomych,

6.4.2. Szerokost podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosci projekiowane] o wiecej niz +10 ¢cm, -
Sem.

Ma jezdniach bez kraweznikéw szerokosd podbudowy powinna byé wicksza od srerokosc
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartosé wskazang w dokumentacji projektowej.
6.4.3. Rownosc podbudowy

Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzye 4-metrowa fata lub planografem, zgodnie z
EN-G8/8931-04 [28].

Mierdwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrows fata.

Nierdwnoéci podbudowy nie mogg przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.
G.4.4. Spadkl poprzeczne podoudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny byé zgodne z dokumentacig
projektowa, z tolerancija + 0.5 %.
6.4.5. Rzedne wysckosciowe podbudowy



Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac + 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
0$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej
niz £ 5 cm.
6.4.7. Grubosc podbudowy i ulepszonego podioza
Grubosé podbudowy nie moze sie rozni¢ od grubosci projektowane] o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadnicze] + 10%,
- dla podbudowy pomocnicze] +10%, -15%.
6.4.8 Nosnosé podbudowy
— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byé zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

FPodbudowa Minimalny modut

Z kruszywa | Wskaznik Maksymalne ugiecie | odksztal-cenia  mierzony

o zageszczeni | sprezyste pod kolem, mm | plyta o $rednicy 30 cm,

wskazniku |alg nie MPa

Wias nie | mnigjszy niz

mnigjszym

niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia
obcigzenia | E;
E,

60 1.0 1,40 1,60 60 120

80 1.0 1,25 1,40 a0 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

8.5, Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami poedbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, kidre wykazuja wieksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmnigj 10
cm, wyrownane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiaty bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokosé podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowane] o wiecej niz 5 cm i nie
Zapewnia podparcia warstwom wyze] lezgcym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzyt
podbudowe przez spulchnienie warstwy na peing gruboié do polowy szerokosci pasa ruchu,
dolozenie materiatu | powtdrne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosé podbudowy

Ma wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy
na odpowiednig glebokosé, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o
odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wediug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnosé podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mnigjsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nosnosci podbudowy wynikio z niewlasciwego wykonania robdt przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdine zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Cgolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 8.




Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektows, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w S5T D-M-00.00.00 Wymagania
ogdine” pkt 9.
8.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m® podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w S5T:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturainego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Mormy
1. PN-B-D4481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-08714-12  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych
3 PN-B-06714-15  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu

Ziarmowego

4, FPN-B-06714-16  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu
ziam

5. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

8. FM-B-06714-18  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
nasigkliwosci

T, PN-B-06714-18  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie

mrozoodpomoésci metodg bezposrednig

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
Zanieczyszczen organicznych

9. PN-B-06714-28  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
siarki metoda bromowsa

10. PN-B-06714-37  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego

11 PN-B-06714-39  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego

12 PN-B-06714-42  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci
w bebnie Los Angeles

13, PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
14. PH-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do

nawierzchni drogowych, Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne, Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad,
wymagania i ocena zgodnosci

18. PMN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20, PM-B-32250 Materialy budowlane. Waoda do betonu | zapraw

21, PN-5-086102 Drogi  samochodowe.  Podbudowy z  kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

22. PN-5-96023 Konstrukcje drogowe, Podbudowa | nawierzchnia z

thirrnia kamiennego

23, PN-5-98035 Popioly lotne

24, BN-B8/6731-08 Cement. Transport | przechowywanie

25 BN-84/6774-02  Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do
nawierzchni drogowych



D-04.04.02PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot 35T

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdine
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie dla przebudowy-modernizacji biezni i boiska szkolnego w migjsc.
Rosciszewo, gmina Rosciszewo.
1.2. Zakres siosowania SST

Szczegdiowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe do stosowania jako
dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia ogolne zawarte sga w 55T D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 1.3
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zageszczone] mieszanki, kidra stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowei.
1.4.2. Pozostate okrelenia podstawowe sa zgodne z obowiazujgeymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. VWymagania ogdine”
pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w 35T D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine" pkt 2.
2 2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno byé kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakdw albo ziarn 2wiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszezen obeych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiafow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byé zgoedne z wymaganiami pedanymi w SST D-04.04.00
JPodbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.3.1,
2 3.2 Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.04 00 Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczgce fransporfu podano w SST D-04.04.00 _Podbudowa z Kkruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot podanc w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z Kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Przygotowanie podioza powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Misszanks kruszywa nalezy wybyvarzad zgodnie =z ustaleniami pedanymi w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.
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Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem Iub
popiotami przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegolowe warunki i wymagania dla takigj
podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-5-08102 [21].

5.4, Whudowywanie | zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkiadania i zageszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. VWWymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SS5T, Wykonawca powinien wykonac odcinki probne, zgodnie z
zasadami okreslonymiw SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.5.

5.6, Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadac wymaganiom okreslonym w 5ST D-04.04.00
Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-04.04.00 .Podbudowa z Kkruszyw.
Wymagania ogdine” pkt 5.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawea powinien wykonad badania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami 35T D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. VWymagania ogolne” pkt 6.2
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwosc oraz zakres badan | pomiarow kontrolnych w czasie robot podano w S5T D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.3
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw podanc w SS5T D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-
04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogdlne zasady obmiaru robodt

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej | odebranej podbudowy z
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SS5T D-04.04.00 Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- sprawdzenie | ewentualng naprawe podioza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepts,
- dostarczenie mieszanki na migjsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,

— zageszczenie roziozone] mieszanki,
P e e Al T e pomiarde | badad laboratoryjnych okreslonych o specyfikacyi technicene),

— utrzymanie podbudowy w czasie robdt,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogoine” pkt 10.
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D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegolowe] specyfikaci technicznegj (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania | odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego dia
przebudowy-modernizacji biezni i boiska szkolnego w miejsc. Rosciszewo, gmina Rosciszewo.
1.2. Zakres stosowania 33T

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1,
1.3, Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki befonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.
14.2. Pozostale okredlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
narmami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.
1.5. Ogdblne wymagania dotyczgce robdt

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1, Ogélne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczgace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania pedano w 35T D-
M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2 Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi sa:
— obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
— 2wir lub piasek do wykonania faw,
cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozroznia sie dwa rodzaje obrzezy:
- opbrzeze niskie - On,
— obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszcozalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchytek wymiarowych
obrzeza dzieli sie na:
— gatunek 1 - G1,
— gatunek2 - G2
Przykiad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x
75emgat. 1
obrzeze On - /6/20/75 BN-B0/&775-03/04 [9].
2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

s
I
If
I
Rysunek 1. Ksztait { betonowego obrzeza
chodnikowego — ' -
Tablica 1. Wymiary obrzezy
Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza [ b h r p
On 75 5] 20 3
100 5] 20 3
75 8 30 3
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Ow 90 B 24 3
100 g 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchyiki wymiaréw obrzezy
Dopuszczalne odchyiki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchyika, m

wyrmiaru Gatunek 1 Gatunek 2
| +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rdwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementdw nie powinny
przekraczac wartosci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkosc
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 | Gatunek 2
Whlesiosc lub wypukiosE powierzchni i krawedzi w mm |2 3
Szczerby ograniczajacych  powierzchnie | niedopuszczalne
i uszkodzenia gdrne (scieralne)
krawedzi i narozy | ograniczajgcych pozostale
powierzchnie:
liczha, max 2 2
diugosé, mm, max 20 40
giebokosé, mm, max ] 10

244 Skiadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga byé przechowywane na skiadowiskach otwartych,
posegregowane wediug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukladac z zastosowaniem podkiadek i
przekfadek drewnianych o wymiarach co najmniej: gruboscé 2,5 cm, szerokosc 5 cm, diugose minimum
5 cm wigksza niz szerokosc obrzeza.

2.4.5. Beton i jego skiadniki

Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wedlug PN-B-06250 [2], klasy B 251 B 30.
2.5. Materiaty na tawe | do zaprawy

Zwir do wykonania fawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materialy do zaprawy cementowo-piaskowe| powinny odpowiadac wymaganiom podanym w
SST D-08.01.01 Krawezniki betonowe" pkt 2.

3.8SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3,
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje sig recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne”
pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg byé przewozone dowolnymi érodkami transportu po
osiggnigciu przez beton wytrzymaloscl minimum 0,7 wytrzymatosei projektowana).
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Obrzeza powinny byé zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu.
4_3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostalych materiatow podano w SST D-08.01.01 ,Krawezniki betonowe”,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 \Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadac wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
5.3. Podioze lub podsypka (tawa)

Podioze pod ustawienie obrzeza moze stanowic rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka
{tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 em po zageszczeniu. Podsypke (fawe)
wykonuje sie przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.
5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiac na wykonanym podiozu w migjscu i ze
swiattem (odlegloscig gornej powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacii projektows].

Zewnetrzna sciana obrzera powinna byé obsypana piaskiem, zwirem lub migjscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczad szerokosci 1 cm. Nalezy wypeinic je piaskiem lub zaprawsg
cementowo-piaskows w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczyscic | zmyd wodag. Spoiny
muszg by¢ wypetnione calkowicie na peing glebokosd.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podane w SST D-M-00.00.00 \Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawic wyniki tych badan
Inzynierowi do akeeptacji.

Sprawdzenie wyglgdu zewnegtrznego nalezy przeprowadzic na podstawie oglgdzin elementu
przez pomiar | policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu,
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonac za
pomocg przymiary stalowego lub suwmiarki z dokladnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021 [4].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzic z dokfadnoscig do 1 mm
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 11 2.
Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przylozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia cdchylek z dokiadnoscig do 1 mm.

Badania pozostatych materialow powinny obejmowad wszystkie wiasciwosci okreslone w
normach podanych dla cdpowiednich materiatow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdzac wykonanie:

a) koryta pod podsypke (lawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowege - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:

~ linii obrzeza w planie, ktére moZe wynosic + 2 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,

— niwelety gorne] plaszczyzny obrzera | ktére moze wynosié +1 cm na kazde 100 m diugosci
obrzeza,

~ wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywac catkowite wypetnienie
badanej spoiny na pelng glebokoss.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;

— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
~ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie koryta,
— rozécielenie i ubicie podsypki,
ustawienie obrzeza,
— wypelnienie spoin,
— obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza,
wykonanie badan i pomiardw wymaganych w specyfikac|i technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1 PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06711 Kruszywo mineraine. Piasek do betonow i zapraw
4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo  mineralne. Kruszywa  naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir | mieszanka
6, PN-B-11113 Kruszywo  mineralne Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad,
wymagania i ocena zgodnosci
a. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
03/01 drag, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspéine
wymagania i badania
9. BM-BO/E7T5- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
03/04 drég, ulic, parkingdw i forowisk tramwajowych.

Krawezniki i obrzeza,
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D.05.02.00 NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nawierzchni poliuretanowej gr. 20 mm na boisku w ramach przebudowy-modernizacji biezni i boiska
szkolnego w miejsc. Rosciszewo, gmina Rosciszewo.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy wykonaniu nawierzchni
poliuretanowej na plycie boiska i biezni obejmuja:

- nawierzchnie syntetyczng poliuretanowsa, np. typu EPDM 12+8.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
ST DM-.00.00.00 'Wymagania ogolne’,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoé¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace jakosci robdt podane w ST DM-00.00.00. Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1.Materiatami stosowanymi do wykonania robot wedtug zasad ninigjszej ST sa:
Mawierzchnia poliuretanowa

Dane techniczne:

Nawierzchnia skiada sie z dwu warstw. Dolna warstwa to mieszanina granulatu gumowego

o granulacji 1-4 mm, polgczonego lepiszczem paliuretanowym, jednosktadnikowym. Ukladana jest
mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozkiadarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy
mieszany jest z systemem poliuretanowym (PU) w mikserze. Grubosé warstwy 12 mm

Gama warstwa skiada sie z z granulatu EPDM o granulacji 1-3 mm, polaczonego

lepiszczem poliuretanowym, jednoskladnikowym . Ukiadana jest mechanicznie, bezspoinowa, przy
pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat EPDM mieszany jest z systemem
poliuretanowym (PU) w mikserze. Grubosé warstwy 8 mm

Wymagane parametry nawierzchni poliuretanowej nie gorsze niz opisane w tabeli

Grubosé nawierzchni Min. 20mm

Wytrzymatosc na rozcigganie ® 0,63 MPa

Wydiuzenie przy zerwaniu = 72%

Tiumienie energii w 23 °C * 47%

Odpornosc na scieranie < 2.4 g

Odksztalcenie pionowe w temp. 23°C £ 2,0 mm

Poslizg: - nawierzchnia sucha

- nawierzchnia mokra

=60

=67

3. SPRZET
Dgdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w 5T DM-00.00.00 Wymagania ogdlne”

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podanc w ST DM-00.00.00 Wymagania ogoine” .
Transport materiaiow do wykonania nawierzchni poliuretanowej moze byé dowolny pod warunkiem,
Ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci fransportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0go6lne warunki wykonania robdt

Ugolne warunki wykonania robot podano w ST DM-.00,00.00 VWymagania ogoine”.
5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1.Podbudowa:

Mawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowane] spadkami podiuznymi



Mawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowane] spadkami podiuznymi

i poprzecznymi, odchyiki mierzone fatg o db. 4 m. nie powinny byé wigksze niz 8 mm. Podioze
powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych kurzu |, blota | piasku itp. Nie moze byc
zaolejone { plamy nalezy usungc ). Te same wymagania stosuje sie do podkladu elastycznego tzw.
=

5.2.2.Impregnacja podloza .

W przypadku zastosowania warstwy elastyczne] ET — impregnacja nie jest wymagana.
5.2.3.Wykonanie warstwy nosnej - ,elastycznej”.

Skiada sie ona z granulatu gumowego o granulacji 1-4 mm , potaczonego lepiszczem
poliuretanowym | jednoskiadnikowym odpowiednim do projektowane] warstwy nosnej. Ukladana
jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozkladarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy
mieszany jest z systemem poliuretanowym (PU) w mikserze, w stosunku wagowym 100:21.
5.2.4. Wykonanie warstwy uzytkowej - ,elastycznej”.

- Skiada sie ona z granulatu EPDM o granulacji 1-3 mm, polaczonego lepiszczem
poliurstanowym, jednoskiadnikowym. Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy
rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat EPDM mieszany jest z systemem poliuretanowym
(PU) w mikserze, w stosunku wagowyrn 100:20. Zuzycie poszczegdlnych produkiow na 1 m2
zalezy od grubosci warstwy.

5.2.5. Warunki niezhedne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Podezas wykonywania prac | nale?y bezwzglednie przestrzegac aby wilgotnosé otoczenia
oscylowata w przedziale 40-90%, a temperatura podioza powinna byé wyZsza o co najmnigj 30C od
panujgcej w danym migjscu temperatury punktu rosy.

5.2.6. Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

= Atest Higieniczny PZH

= Autoryzacja producenta systemu w oryginale na zadanie objete przetargiem

« Karta techniczna na oferowanej nawierzchni potwierdzona przez producenta nawierzchni

= Aktualne badania na zgodnosé z norma EM 14877 na oferowana nawierzchnie

= Aktualne badania na bezpieczenstwo ekologiczne

5.2.7. Wymagania dotyczace wykonania prac nawierzchniowych

1/ Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawce

o kwalifikacjach potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta
nawierzchni i dotyczacym powyzszego zadania.

2/ Spetnianie wszystkich wymaganych minimalnych parametréw nawierzchni okreslonych w
opisie nalezy potwierdzi¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobata lub
Rekomendacja Techniczna ITB, karta techniczna producenta w oryginale) pozwalajgcymi na ich
weryfikacje.

3/ Nawierzchnia powinna posiadac aktualny Atest Higieniczny udokumentowany kopia
dokumentu potwierdzong za zgodnosc.

4/ Wykonawca powinien posiadac niezbedne doswiadczenie w wykonaniu nawierzchni z trawy
syntetycznej w technologii piaskowo-gumowej co powinno zostac potwierdzone minimum
piecioma referencjami za okres ostatnich pieciu lat z obiekiow o powierzchni nie mnigjszej niz
projektowane (dla kazdego).

5.2.8.Sposob uzytkowania i konserwacji nawierzchni

Nawierzchnie poliuretanowe sg nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny stuzyc .
Powinny byc uzytkowane w obuwiu sportowym . Nie nalezy dopuszczac do nadmiernego
zabrudzenia nawierzchni piaskiem | ktory powoduje nadmierne zuzycie nawierzchni . Unikac
zabrudzer olejem , emulsjg asfaltowsg oraz innymi Srodkami chemicznymi powodujacymi
cdbarwienie nawierzchni Nie dopuszczaé do jazdy na rolkach , rowerach , motorach . Przejazd
samochodami ( policja, straz , pogotowie ratunkowe i inne stuzby komunalne ) powinien byé
kontrolowany - rowniez ze wzgledu na nosnosé podbudowy |

Uwagi ogolne

Wszelkie informacje zawarte w tym dokumencie sg podawane w dobrej wierze | majg charakter
ogolny. Jako ze faktyczny stan nawierzchni sportowych jak tez sposdb uzytkowania jest
zroznicowany i jest poza naszg kontrola, nasze sugestie, bez wzgledu na to czy zostaty przekazane
ustnie, na pismie, nie zwalniaja uzytkownika od koniecznoéei dbalosei o produkt.

UWAGI!

- Nawierzchnie powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem technicznym
opracowanym dla okreslonego zastosowania.

- Prejekt powinian byé zgodny z wiladciwymi normami | obowiazujacymi preepisami, w
szczegdlnodci z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie




warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz. U.Nr 75 z 2002

r., poz.5690).

- F‘?crjeht techniczny obiektu sportowego lub rekreacyjnego powinien uwzgledniad wiasciwosci
techniczno — uzytkowe nawierzchni.

- Wykonanie i odbior urzgdzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITE, atestow
higienicznych, wymogow p.poz., warunkdw technicznych stosowania i Polskich Norm,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST DM-.00.00.00 ,\Wymagania ogdine”.

6.1. Kontroli jakosci robdt podlega jakosc uzytych materiatdw - zgodnosc z wymaganiami punktu 2

ninigjsze| ST.

6.2. Kontrola jakosci w trakcie robot obejmuje;
- kontrole przygotowania podioza,

- sposob przygotowania materiatow,

- kontrola ufozenia i polaczenia pasow,

- kontrole montazu linii boisk,

- kontrole zasypania kruszywemn,

7. OBMIAR ROBOT
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Jednostkg obmiaru robét jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni boiska. Ogélne zasady

obmiaru rob6t podano w ST DM-,00.00.00. , Wymagania ogoine”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0golne zasady dotyczace odbioru robot podano w ST DM-.00.00.00. Wymagania ogdine”.

8.2.8posdb przeprowadzenia edbioru nawierzchni

_ Nawierzchnia powinna mie¢ jednakows grubosé 20 mm

_ Powinna posiadaé jednorodna fakture zewnetrzng oraz jednolity kolor,

_ Granulat EPDM powinien byé trwale zwigzany klejem ,

_ Powstate tgczenia (wynikajgce z technologii instalacji) powinny byé liniami prostymi, bez
uskokow utrudniajgcych pozniejsze uzytkowanie.

_ Spadki poprzeczne i podiuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiadadc wartosciom
okreslonych w przepisach [AAF | PZLA ( w przypadku stadionéw [a) lub innych przepisow (
w przypadku boisk, kortdw itp).

Wykonawca powinien przediozy¢ komplet dokumentow odbiorowych dotyczacych nawierzchni
8.3.Uwagi na temat tolerancji nierdéwnosci nawierzchni poliuretanowych;

1. Nie istnigje Polska Norma | ktéra opisuje metody pomiaréw tego parametru oraz nie ma
opracowang] tabeli wartosci dopuszczalnych.

2. Systemy zewnetrznych nawierzchni sportowych sg opisane w normie DIN 18035 Part 6
(Sports grounds; syntetics surfaces) , 04/1978 wraz z p&Znigjszymi zmianami, Wiekszosc
preducentow systemow opiera sig na tgj normie.

3. Techniczna 1T6 | ktdra jest podstawa do stosowania w budownictwie na terenie Polski.

4. Aprobata Techniczna ITB nie ujmuje tego zagadnienia , odnosi sie do technologii
opracowang] przez producenta zestawu wyrobow do wykonania nawierzchni.

5. W normie DIN 18035/6 tolerancje nieréwnosci nawierzchni sztucznej sa opisane w tabeli
nr.4. wiersz 17 . Wedhug tej pozycji wielkosci te cdpowiadac powinny wartosciom zawartym
w normie DIN 18202 (Tolerances for building) 05/1986 , tabela nr.3, wiersz 7.

&. Wspomniana wyzej tabela podaje graniczne wartosci odchytek mierzonych w mm pomigdzy
dworma mierzonymi punktami

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczgce platnosci podanc w ST DM-.00.00.00 Wymagania cgdine”.
Cena wykonania robdt obejmuje:

- transport materiatow przewidzianych do wykonania robdt,
- przygotowanie podioza pod nawierzchnig,

- przygotowanie materiaiow,

- wykonania impregnacji podioza,

- wykonanie warstwy noénej,

- wykonanie warstwy uzytkowej,

- montaz linii boisk,

- uporzadkowanie migjsca prowadzenia robdt.



10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY
Aprobata Techniczna.
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