PRZEDMIAR ROBOT

L. p. Nazwa pozycji J.m. llosé Cena netto Wartos¢ netto
1 Demontaz istnhiejacych opraw firmy ART- % 8
METAL O1A/E27 52
Demontaz istniejgcych opraw firmy ROSA 0S-
2 szt 9
11
3 Montaz nowych opraw firmy ART-METAL O1 ; g
VERA LED 38W 3
Montaz nowych opraw firmy ROSA 0S-11 LED
4 szt 9
38W
Wykopy mechaniczne dla uktadania kabli
5 . m3 63
sterownicznych - 300 mb
" Wykonanie podsypki o grubosci 10 cm dla 5 5
uktadania kabli sterownicznych m
Wykonanie nasypki o grubosci 10 cm dla
7 . . . m3 9
uktadania kabli sterownicznych
Utozenie kabla sterowniczego YKY 2x2,5 dla
8 . . . m 350
sterowania sterownikami DALI
9 |Wykopy mechaniczne dla uktadania kabli m3 9
zasilajgcych oprawy oswietleniowe
Wyk ie podsypki bosci 10 cm dI
i y ona'nle p : syp- 1.0 grubosci 10 cm dla n3 126
uktadania kabli zasilajgcych
Wykonanie nasypki o grubosci 10 cm dla
11 . s m3 1,26
uktadania kabli zasilajacych
12 |Utozenie kabla zasilajgcego 5 x 4 mm?2 m 350 ;
13 Utozenie folii ochronnej koloru niebieskiego m 350
Montaz czujnikéw ruchu dedykowanych do
14 [systemu DALI-2 firmy TRIDONIC model szt 6
MSensor DALI-2 G3 16DPI WH
Doprogramowanie nowych opraw i czujnikéw
15 L ust. 1
do istniejacego systemu
16 |Wykonanie pomiaréw ochronnych kpl 1 ..
17 Wykonanie dokumentacji powykonawczej Hpl L
NETTO
VAT 23%

SUMA




